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Цель и задачи:
Цель проекта Собрать Робот-манипулятор на основе

конструктора Lego Mindstorms EV3, для

практических задач

Задачи 1. Найти и изучить инструкции по сборке

подобных роботов

2. Создать робота-манипулятора

3. Описать отрасли, где может применяться

подобный робот



Актуальность
Роботы – манипуляторы используются во многих отраслях, в 
которых ручной труд носит монотонный характер. 
Автоматизация производства с помощью роботов-
манипуляторов позволит предприятиям увеличить скорость 
работы, снизить расходы и повысить рентабельность.



Применение



Набор 
EV3



Практическая 
часть




